., 1aiendavaid teemasid koolimatemaatikale Il

Aine maht: 2 AP (50 tundi iseseisvat t66d, 30 tundi kontrollt66d)
Vastutav 6ppejoud: Hilja Afanasjeva

Osavoétutasu: 300.-
Sihtgrupp: Kursus on moéeldud giimnaasiumidpilastele alates 11. klassist.
Opetamise aeq: 2005/2006. &.-a., alates 6. dppenadalast

Oppet6d6: toimub kaugdppe vormis tavaposti vahendusel; dpilastel on véimalus esitada kisimusi
e-posti teel.

Hindamine: koondhinne

Lopetamise tingimused: Tunnistuse koondhinne kujuneb t60de eest saadud punktide summast,
kusjuures volgu vdib olla maksimaalselt Uhe t60, kuid siis arvestatakse seda kui 0-punktilist t66d.

Sisu lithikirjeldus: Kursus koosneb viiest olulisest tdiendavast teemast koolimatemaatikale: vorratused,
arvuteooria, parameetriga vorrandid, graafiline lineaarne planeerimine, trigonomeetriliste vdrrandite
lahendamine.

Vorratused. Teema kasitluse eesmargiks on O&petada kdérgema astme vorratusi lahendama
intervallmeetodiga, rakendades intervallmeetodit ka absoluutvaartusi sisaldavaid vorratuste,
juurvorratuste ja vorratussisteemide lahendamiseks. Kontrolltdd M-6. Parandatud kontrolltéé vigade
analuus.

Killukesi arvuteooriast. Oppematerjal sisaldab koolimatemaatika valiseid vajalikke olimpiaadi
teemasid: algarvud, kordarvud, jaguvuse tunnused, jaagiga jagamine, kongruentsi mdiste, kongruentsi
olulisi omadusi, lineaarkongruentsid. Kontrollt6d M-7. Parandatud kontrollt66 vigade analtus.

Parameetriga vorrandid. Teema eesmargiks on anda taiendavaid teadmisi koolimatemaatikas
kasitletavale vorrandite temaatikale. Avatakse parameetriga vorrandite mdiste, peatutakse pikemalt
parameetrit sisaldavatel lineaar-, ruut- ja murdvdrranditel ning parameetriga vorrandite lahendite
taiendaval uurimisel. Kontrollt66 M-8. Parandatud kontrolltd6 vigade anallus.

Graafiline lineaarne planeerimine. Antud teema eesmargiks on matemaatilise modelleerimise
kasitlemine teatud majandusiilesannete liigi lahendamise kaudu. Oppemateriali iilesannete lahendamine
pohineb lineaarse vorratussisteemi graafilisel lahendamisel ja sihifunktsiooni maksimumi voi miinimumi
leidmisel lahendite piirkonnas. Selgitatakse kahe tidpilise majandusprobleemi formuleerimist lineaarse
planeerimisiilesandena: optimaalse tootmisplaani koostamine ja optimaalse segu koostamine. Teooria ja
naitellesannete Iabitddtamine. Kontrolltéd M-9. Parandatud kontrolltéd vigade anallds.

Trigonomeetriliste vorrandite lahendamine. Teema annab trigonomeetriliste vorrandite lahendamise
osas vaga pohjaliku Ulevaate: vordlusmeetod; algebralised vérrandid mingi Uhe ja sama argumendi
trigonomeetrilise funktsiooni suhtes; vérrandid, mille vasak pool on korrutis ja parem pool null; siinus- ja
koosinusfunktsioonide suhtes homogeensed vérrandid; vorrandid kujul acosx + bsinx = c;
trigonomeetrilistele vorranditele viivad rakenduslikud Ulesanded; trigonomeetriliste funktsioonide
graafikud ja trigonomeetriliste vorrandite ja vorrandisiisteemide lahendamine. Teooria ja naitellesannete
pdhjalik 1abitéotamine. Kontrollt6é M-10. Parandatud kontrolltdd vigade anallds.

Teema Oppenidal Iseseisev t66 (IT),

kontrollt6od (KT)
Vérratused. 6.-8. 10 IT+6 KT
Killukesi arvuteooriast. 9.-14. 10 IT+6 KT
Parameetriga vorrandid. 15.-21. 10 IT+6 KT
Graafiline lineaarne planeerimine. 22.-28. 10 IT+6 KT
Trigonomeetriliste vérrandite lahendamisest. 29.-36. 10 IT+6 KT

Viljasaadetav 6ppematerijal:

Afanasjeva, H., Afanasjev, J. Vérratused. Tartu, TU Teaduskool, 2004

Afanasjeva, H. Killukesi arvuteooriast. Tartu, TU Teaduskool, 2004

Lepmann, L. Parameetriga vérrandid. Tartu, TU Teaduskool, 2004

Afanasjeva, H. Graafiline lineaarne planeerimine. Tartu, TU Teaduskool, 2004
Velsker, K. Trigonomeetriliste vérrandite lahendamisest. Tartu, TU Teaduskool, 2003
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