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Aine maht: 2 AP (50 tundi iseseisvat t66d, 30 tundi kontrolltood)
Vastutav Oppejoud: Hilja Afanasjeva

Osavotutasu: 300.-
Sihtgrupp: Kursus on méeldud giimnaasiumidpilastele alates 11. klassist.
Opetamise aeg: 2004/2005. .-a., alates 4. Bppenéadalast

Oppetdd: toimub kaugbppe vormis tavaposti vahendusel; pilastel on vdimalus esitada kiisimusi
e-posti teel.

Hindamine: koondhinne

Lopetamise tingimused: Tunnistuse koondhinne kujuneb t66de eest saadud punktide summast,
kusjuures volgu voib olla maksimaalselt tihe t60, kuid siis arvestatakse seda kui O-punktilist t6d.

Sisu luhikirjeldus: Kursus koosneb viiest olulisest taiendavast teemast koolimatemaatikale: vorratused,
arvuteooria, parameetriga vorrandid, graafiline lineaarne planeerimine, trigonomeetriliste vorrandite
lahendamine.

Vorratused. Teema Kkasitluse eesmargiks on Opetada kbrgema astme vorratusi lahendama
intervallmeetodiga, rakendades intervallmeetodit ka absoluutvaartusi sisaldavaid vdrratuste,

juurvdrratuste ja vorratussusteemide lahendamiseks. Kontrollté M-6. Parandatud kontrollt66 vigade
analuus.

Killukesi arvuteooriast. Oppematerjal sisaldab koolimatemaatika véliseid vajalikke olimpiaadi
teemasid: algarvud, kordarvud, jaguvuse tunnused, jaagiga jagamine, kongruentsi moiste, kongruentsi
olulisi omadusi, lineaarkongruentsid. Kontrolltdd M-7. Parandatud kontrollt66 vigade analiits.

Parameetriga vorrandid. Teema eesmargiks on anda taiendavaid teadmisi koolimatemaatikas
kasitletavale vorrandite temaatikale. Avatakse parameetriga vOrrandite mdoiste, peatutakse pikemalt
parameetrit sisaldavatel lineaar-, ruut- ja murdv@rranditel ning parameetriga vorrandite lahendite
taiendaval uurimisel. Kontrolltod M-8. Parandatud kontrolltdo vigade anallius.

Graafiline lineaarne planeerimine. Antud teema eesmargiks on matemaatilise modelleerimise
kasitlemine teatud majandusilesannete liigi lahendamise kaudu. Oppematerjali ilesannete lahendamine
pdhineb lineaarse vorratussisteemi graafilisel lahendamisel ja sihifunktsiooni maksimumi vdi miinimumi
leidmisel lahendite piirkonnas. Selgitatakse kahe titpilise majandusprobleemi formuleerimist lineaarse
planeerimisilesandena: optimaalse tootmisplaani koostamine ja optimaalse segu koostamine. Teooria ja
naitetlesannete labitddtamine. Kontrolltd6 M-9. Parandatud kontrollt66 vigade analiids.

Trigonomeetriliste vOrrandite lahendamine. Teema annab trigonomeetriliste vorrandite lahendamise
osas vaga poOhjaliku Ulevaate: vordlusmeetod; algebralised vorrandid mingi Uhe ja sama argumendi
trigonomeetrilise funktsiooni suhtes; vérrandid, mille vasak pool on korrutis ja parem pool null; siinus- ja
koosinusfunktsioonide suhtes homogeensed vérrandid; vo@rrandid kujul acosx + bsinx = c;
trigonomeetrilistele vorranditele viivad rakenduslikud dlesanded; trigonomeetriliste funktsioonide
graafikud ja trigonomeetriliste vOrrandite ja vorrandisisteemide lahendamine. Teooria ja naitellesannete
pohjalik l&bit6otamine. Kontrolltdd M-10. Parandatud kontrolltdo vigade analiids.

Teema Oppenadal Iseseisev t6o (IT),

kontrollto6d (KT)
Vorratused. 4.-6. 10 IT+6 KT
Killukesi arvuteooriast. 7.-13. 10 IT+6 KT
Parameetriga vorrandid. 14.-21. 10 IT+6 KT
Graafiline lineaarne planeerimine. 22.-28. 10 IT+6 KT
Trigonomeetriliste vorrandite lahendamisest. 29.-36. 10 IT+6 KT
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