Dynamic Designer Motion (DDM) jest apli-
kacja AutoCAD-a 13 i AMD (Autodesk Me-
chanical Desktop) stworzona przez australijska
firme Design Technologies International (DTT),
partnera Autodesk w MALI. Narzedziem do stwo-
rzenia tej aplikacji jest nowoczesne, obiektowo
zorientowane srodowisko ARX, udostepnio-
ne partnerom przez Autodesk. Podstawowym
zadaniem tej aplikacji jest tréjwymiarowa anali- i
za dynamiczna i kinematyczna oraz symulacja i i
animacja ruchu konstrukeji mechanicznych, pro-
jektowanych w §rodowisku AutoCAD/AMD. -

Prac¢ w systemie DDM mozna podzielié¢ na §
trzy etapy: )

@ budowe¢ modelu — zarzadzang przez modut

0 nazwie Modeller;

& symulacj¢ — zarzadzang przez modut o nazwie Solver;

@ przeglad i analize wynikow — zarzadzane przez

modul o nazwie Results Viewer.

Kazdy z tych modutow moze by¢ obstugiwany przez
uzytkownika za pomoca przejrzystego i logicznie powia-
zanego uktadu polecen, dostgpnych w odpowiedniej
sekcji menu rozwijalnego AutoCAD-a/AMD o nazwie
Motion (oraz paska narze¢dzi grupujacego wybrane po-
lecenia), wspomaganych rozbudowanym systemem
okien dialogowych. Struktura menu w DDM jest konte-
kstowa, tzn. ze w danej chwili dostepne sg tylko te pole-
9 cenia, ktore sa wiasci-
we dla aktualnego eta-
pu pracy systemu.
Ponizej przedstawie
Panstwu w ogromnym
. skrocie wspomniane
- etapy pracy w DDM,
- a na dokladniejszy
opis dzialania i zasto-
sowania programu za-
praszam do lektury na-

w14 Stepnego numeru 3D.

Budowa modelu

Na tym etapie praca z systemem DDM odbywa si¢
w srodowisku tzw. Modellera, w ktorym standardowy mo-
del geometryczny AutoCAD-a/AMD jest przeksztalcany do
w pelni zdefiniowanego (w sensie DDM) modelu dynamicz-
nego, gotowego do uruchomienia drugiego etapu, tzn. Sy-
mulacji. Pelne okreslenie modelu dynamicznego wymaga zde-
finiowania pigciu kategorii obiektow: ogniw uktadu dyna-
micznego, przypisania im wlasnosci masowych, okreslenia
wezlow oraz (opcjonalnie) sit i tzw. generatorow ruchu.

Symulacja

Polecenia symulacji stuza do sprawdzenia poprawno-
$ci zlozenia, specyfikacji parametréw symulacji oraz ich
przestania do modutu Solver. Sprawdzanie modelu pole-
ga na kontroli poprawnosci definicji modelu. Dodawane
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sa stopnie swobody wszystkich ogniw
uktadu dynamicznego i generowany jest
odpowiedni raport, wyswietlany na ekra-
nie (z mozliwoscia zapisu do pliku).

Mozliwe sa dwa typy symulacji: symu-
lacja zlozenia i dynamiczna. Symulacja zlo-
' Zenia sprawdza poprawno$¢ ztozenia kine-
" matycznego i ustala wszystkie ogniwa
w polozeniu poczatkowym, wynikajacym
z ograniczen narzuconych przez definicje
wezlow i generatory ruchu. Odmiana jest
ulacja ztozenia statycznego, w ktorej jest
rowniez sprawdzana poprawnos¢ ztozenia oraz
uwzgledniane sa w obliczeniach sity zewnetrzne i
cigzkosci, a uktad jest przedstawiany w polozeniu
rownowagi statycznej. Podczas symulacji dynamicznej
ruchu solver oblicza potozenia kazdego ogniwa modelu
dla zadanego przedziahu czasu i ilosci tzw. ramek.

Solver jest jadrem systemu, odpowiedzialnym za wy-
konanie wszystkich obliczen matematycznych. Opcje pra-
cy solvera staja si¢ automatycznie dostgpne w trakcie wy-
konywania symulacji. Symulacja dynamiczna moze row-
niez odbywac si¢ w trybie interakcyjnym.

Analiza i wizualizacja wynikow

Dowolna wielkos¢ ;
obliczona przez Solver.
moze by¢ poddana wi- 3
zualizacji 1 analizie
systemie DDM. DDM
oblicza wszystkie pod= &
stawowe wielkosci we= |
ktorowe kazdego ogni:
wa uktadu dynamiczne:
go: przemieszczenia, *
predkosci, przyspiesze
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nia oraz sity i momen

ratorze ruchu. Wszystkie te wielkosci wektorowe posia-
daja scisle okreslong wartosc, kierunek i zwrot w kazdej
chwili ruchu. Przemieszczenia dowolnego punktu ogni-
wa moga by¢ przedstawiane w dwdch postaciach: jako
tory ruchu dla petnego zakresu symulacji oraz jako odle-
glosci lub katy migdzy ogniwami.

Oprdcz wyzej wymienionych wielkosci wektorowych
mozliwe jest obliczanie i wy$wietlanie na ekranie sit i mo-
mentoéw w nastepujacych postaciach: reakcji wiezoéw, ob-
cigzen kontaktowych, sit i momentéw napedowych, sit
imomentow bezwladnosci, sit zewnetrznych pochodzacych
od sprezyn, thumikow oraz sit i momentéw uogdlnionych.

Dystrybutorem europejskim firmy DTI jest firma Ge-
nius CAD-Software GmbH, ktdrej autoryzowanym dys-
trybutorem w Polsce jest firma P.U.H. MECH S.C.
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