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Serwozawdr czterodrogowy
typu 4WSE3EE

Wielko$¢ nominalna 16 — seria 1X,

Wielko$¢ nominalna 25 -~ seria 2X,

Wielkos¢ nominalna 32 - seria 3X

Maks. ciénienie robocze 210/ 315 bar

Maks. natezenie przeplywu 460 Vmin (WN 16)
Maks. nateZenie przeplywu 800 l/min (WN 25
Maks. nateZenie przeplywu 1600 {/min (WN 32)

and Controls Assambly Yechnolegies Preurnatics

HIAID 604398

Soria | Mot Rexroth
Bosch Group

Typ 4WSE3EE..., WN 16, 251 32 z elekirycznym sprze-
Zenigm zwrotnym i zintegrowana elektronika stervjaca

Zawartos¢ Cechy charakterystyczne

iSpis tresci str. ~ zawor do reguladi polozeniz, sily lub cisnienia i predkosd

Cechy chamakterystezne 1 — 3-stopniowy serwozawor z elektryczng regulaca polozenia

Dane zamowieniowe 2 suwaka sterujacego, 3. stopien; .

Preyread kontrolny 5 pkres!er};e polozenia 5uwaka sterujaceqo przez zastoscwanie

) indukcyinego przetwernike przemisszczenia;

Typy preferowane 3 . . : L
- 2-stopniowy zawdr wstgpnego sterowania o wielkoidi nomi-

Symbole 3 nalne;j 6 i dobrych wiasciwosciach dynamicznych;

Opis dziatania, przekroje A5 stopniowy wzmacniacz typu dysza-przyslona;

Dane techniczne 617 domontowania na plycie, schemat rozmieszczenia otworbw

Gniazda wiykowe, przylacze elektryczne 7 przylaczeniowych wediug DIN 24 340, odmiana A,

Charakterystyki Edo 11 — mozliwosd zastosowania jako zawdr téjdrogowy;

Wyrniary zespolu, plyty przylaczeniowe 12do 4 — serwozawor | zintegrowane elektroniczne urzgdzenia sterujace

Zastanie ukladu stercwania hydrauliczaego 15do 17 s dpstrojone | sprawdzone;

Piyta do przeplukiwania 18 do 20 - zoptymalizowany cbwéd reguiacii serwozaworu;

- duza czulodc progowa, bardzo mata histereza i maly dryft

punkiu zeroweqe;

bez demontowania moina zmieniad wewnetrznefzewnetrzne
doprowadzenie i odprowadzenie cieczy sterujace);

wymiwnna tuleja sterajaca;

uszezeinienia szczelinowe przestrzeni tocznych tulei sterujace;,
nie ma zuzycia soernego pierscieni typu ,07;

swobodny zewnetrzny dostep do filtru pierwszeqo stopnia.
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Dane zamowieniowe {zapyiania dot. zastosowania serwozawory poza zakresem tych danych prosimy kierowad do neszych biur regicnateych [y

1

4WSE3E | E - B K9|E| V™
elekirycznie sterowany @ e dane
3-stopniowy serwozawor 6 pkredia sie slownie
4-drogowy, ze zintegrowanymi :
elektronicznymi urzadzeniami vna:daj _ dUSZ,I:Z'EIi;iZnZEaAIA
o g sie do cleju :
terujgcymi
gl & . AL, HUPY wedlug DIN 51 524
elekiryczne sprzezenie zwroine 1) -
(3. stopnia) Przekrycie suwaka
- - o :
Wielkoéc nominalna 16 = 16 £ 0005 %, negatywne
Wielkoéc nominalna 25 = 25 Przqucze eieltryczne
Wielkoé¢ nominaina 32 =32 K9 = bez gniazda wiykowego,
: _ z wiykiem wedlug
Seria 100019 (WN 16) N f’“,T’f E DIN 43 563-AM6-3
é;?j:azgé?dgﬁér?\ﬁmogi)vw ety momazowe LA aazenf‘;; gnigzdo wiykowe -~ cdrebne zamowienie
J - . 7
{20 do 79: nie zmienione wymiary montazowe | praylaczeniows) — - %Ja_trz o
Seria 40 do 49 (WN 32) = 4K ] Zakres cisnienia wejéciowego
(40 do 49: nie zmienione wymiary montazowe | przylaczeniowe) do sterowania wstepnego
Nominaine natezenie przeplywi, min ? 210 = 10 do 210 bar
WN16  =100ltb  =150b = 200fub =300 315 = 10 do 315 bar
WH 25 =300lub =4000ub = 500 &  Wiot i wylot strumienia cieczy sterujgcej
Wh 32 =580ltb  =700lub = 1000 - wlot zewnetrzny, wylot zewnetrzny
(Pole tolerangji natezenia przeplywu-fukdji sygnalu, p. st 7)) £ wiot wewnetrzny, wylot zewnetrzny
Rozdzielacze ze zintegrowang elektronika sterujgca 2 ) T= wlot zewngtrzny, wylot wewngtrzny
Wysterowanie:  wartosé zadana £ 10 mA / 1 k2 =8 ET=  wiot wewnetrzny, wylot wewnetreny  (siandard)
wartodé zadana = 10V /1 50k =

€@ Nominaine natezenie przeplywu
Nominalne natgzenie przeplywu odnosi sie do 100 % sygnalu war-
tosci zadanej przy spadku ciénienia na zaworze wynoszacym 70 bar
{po 35 bat na kazdej krawedzi sterujacej). Spadek cisnienia nalezy
traktowal jako wielkodé odniesienia. inne wartodch wplywaja na
zriane natgienia przeplywu . Nalely tez uweglednic tolerancie no-
mmalneqo natezenia przeplywu + 10 % | wplyw nasycenia (patrz
charakterystyki natezenia przeplywu - funkda sygnaly, str. 8).
€3 Dane dotyczace elektronicznego sterowania
Zintegrowana elektronike sterujacy nalezy zasilad napigtiem
regulowanym wynoszacym = 15V = 3 %.
Wartotcia zadana moze by< sygnal napleciowy, ozn. zamdwieniowe
L8", tub przy dudej diugosel przewoddw (> 25 mmigdzy sterowaniem
i zawerem) sygnat pradowy, cznaczenie zamdwieniowe 8",
€ Sterowanie hudrauliczne wstepne
Malezy rachac o mozliwie staly wartndd dénienis wstepnego sterowanta.
Czesto korzystne jest zastosowanie zewnelrzneqo sterowania wstepnego
poprzez preyiaoze X

Zakres cisnienia wejsciowego
Nale?y zadbac o mozliwie stala wartosc cidnienia wstepnego
sterowania. Zakres ciénienia wstepnego sterowania: 10 do 210 bar

lub 10 do 315 bar Dynamika wymaga, by w dopuszczalnym zakresie
ciénienia od 10 do 210 bar lub od 10 do 315 bar, zachowana byta
zaleznosé od charakterystyki czestotliwosciowey,

Cisnienie sterowania wsigpneqgo nie powinno byd mniejsze niz 60 %
cisnienia w ukladzle, bowiem w mnym razie sify hydrodynamiczne
wywierane na suwak sterujacy beda redukowad zdolnosd regulacying
trzecieqo stophia,

Przy cisnieniv < 40 bar korzystna bedzie praca 7 jednakowym
ciénieriem na praylaczach P i X

& Przekrycie suwaka

Wyrazone w procentach przekrycia suwaka odniesione jest do
nominainej dlugosci skoku suwaka sterujgeeqo.

inne przekrycia suwaka sterujaceqo - na zapytaniel

& Waterial uszczelek

Zapytania 6ot innego materiafe prasimy kierowad do naszych biur reguonalnych!
@ Dane okrediane stownie

Slownie nalely okredlac zyczenia specjalne. Po otrzymaniu zamowienia
7yczenia te 20stang sprawdzone | uzepetnione nazwaniem typow 2 dedaniem
odpowlednich numeréw zamdwientowych,

Przyrzad kontrolny do zawordw o dzialaniu ciaglym ze zinte-
growang elektronika sterujgca, typ VI-VET-1, seria 1X wedlug
karty katalogowej RD 29 685,

Prayrzad kontralny siudy do sterowania | do sprawdzania zaworow o
dziataniu cigglym w ukiadzie ze zintegrowang elektronika sterujaca.
Tym przyrzadem mozna sprawdzad zawory 7 zastosowaniem napiecia
roboczego + 15V lub 24V

Mozliwe sg nastepujace tryby pracy:

zewnetrzny tryh pracy — 7 przefaczeniem przewoddw napiecia
roboczeqo § wartodd zadane] z szafy sterowniczel do zawory,
wewnetiznyizewnetrzny tryb pracy z wprowadzeniem wartosd
zadanej poprzez przyrzad kontrolny, naplecie robocze z s2afy
sterowniczej;

wewnetzny tyb pracy z doprowadzeniem napiecia roboczego z
odrebnego zasilacza siecioweqo, wprowadzenie wartosc zada-
nej poprzez przyrzad kontrobny;

wprowadzenie warto$a zadane] poprzez gniazdo BNC - jako
opcjonalne napiecie obocze

RPL 29 595/03.99
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Typy preferowane (krdtkie terminy dostawy)

WNT6

Nr. zamow. Typ

60943290 AWSEIEE 16-1X/10089-315K9EY
00949292 4WSESEE 16-1X/15089-315K9EV
00245293 AWSE3EE 16- 1X/200BS-315KIRY
00949295 AWSEZEE 16-1X/30089-315K0LY

WN25

Nr. zamow. Typ

06949297 AWSE3EE 25-2X/30089-315KGEY
00949298 AWSE3EE 25-2X/40089-315K9EY
00949299 AWSE3EE 25-2X/50089-315K8EY

W32

Hr. zamow. Typ

60949300 AWSEIEE 32-4X/500B9-315K0EY
00949301 AWSE3EE 32-4X/70089-315K8EY
00949302 AWSEZEE 32-4X/1000B9-315K98Y

Symbole graficzne

uproszczone szczegblowe
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Opis dziatania, przekroje

AWS(E}ZEMbG-2X/...

Zawory typy AWS(EI3EE. . s3 sterowanymi elektrycznie trojstop-
niowymi serwozaworarmi z otworami przylaczeniowymi (roz-
mieszczeniem | wielkeécia) zgodnymi z DIN 24 340, admiana A16,
A 25 lub A32. Zawory te stosowane sa do regulacji polozenia, sily
fub ciénienia oraz predkosci.

Fawory te skladaia sie 7 2-stopniowego zaworl wstepnego sterowa-
nia {typu 4WS2EM 6}, jednego stopnia glownego z gidwnym suwa-
kiem sterujacym w tulei (3. stopien), indukcyjnege przetwornika
przemieszczenta i ze zintegrowane] elekironiki sterujgee].

Zawor sterowania wsiepnego (2, stopien) sklada sie 7 przetwornika
elektramechanicznego {silnika momentoweqn) (1), wzmacniacza hy-
drzdrauliczneqo (zasada: dysze-przyslona) (2) i suwaka sterowania
wstepnego {3) umieszczonego w tulei, ktory mechanicznym
sprzezeniem zwrotnym polgczony jest 7 silnikiem momentowym,

Poprzez elektryczny sygnalwejSciowy na cewkach (4) sitnika momen-
towego | poprzez magres trwaly wyiwarzana jest sifa wywierana przez
zwore (5}, kidra wraz z rurkg sprezysta {6) powoduje wystepowanie
momentu obrotowego. Wskutek tego trzpieh laczacy rurke sprefysta
(6) z przystong (7) przemieszcza sie migdzy dyszami (8) z polozenia
érodikowego | powstaje roZnica ciénien na czolowej stronie suwaka
sterujaceqo (3). Rznica cisnien powoduje zmiang pofozenia suwaka,
wskutek czego nastepuje polaczenie przylacza cisnieniowego z
przytaczem odbiomika { jednoczednie inne przytacza odbiomika zostaja
polaczone z przylaczem przewodu powrotnegoe.

Suwak sterowania wstepneqgo jest za pomoca rurki spredyste (rme-
chaniczne sprzefenie zwrotne) {9) polgczony z prayslong i silnikiem
momentowym. Zmiana poloZenia stwaka trwa a2 przywracaiacy
moment obrotowy zostanie przez rurke sprezysta doprowadzony
do rdwnowagi : elektromagnetyczny moment obrotowy silnika mo-
mentowego osiagnie stan rownowagi, a ro?nica dénlen w ukladzie
dysza-przystona zmniejszy sie do zera,

Dlugosd skoku suwaka sterowania wstepnego | zatem natezenie
przepiywy przez zawdr sterowania wstepnego zostang wyregulo-
wane proporcjonalnie do elektrycznego sygnatu wejicioweqo,

W gldwnym stopniu zawor sterowania wstepnego uruchamia
gldwny suwak sterujacy (1031 jego polozenie zostaje ustalone
przez indukeyjny pomiarowy przetwornik przemieszczenda (1),
Sygnat tege przetwornika zostaje przez zintegrowang elektronike
sterujgcq {12) pordwnany z wartoscia zadang. Wystepujaca ewen-
tualnie odchytka regulaci zostaje elektrycznie wzmocniona { dopro-
wadzona do zaworu sterowania wstepnego jako sygnal sterujgcy.
Nastepuje zadzialanie zawory sterowania wstepneqgo | nowe pozy-
cjonowanie glownego suwaka sterujacego.

Diugose skoky gldwnego suwaka sterujacego i nateZenie przeply-
Wi pIzez senwozawer zostaje wyregulowane proporcjonalnie do
wartosci zadanej. Nalezy przy tym uwzglednic, Ze natefenie prze-
phywu zalezne jest od spadku cidnienia na zaworze.

Zerowy punkt zaword mozna nastawizd za pomocg dostepnego
potencijometru.

RPL 29 595/03.99
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Opis dziatania, przekroje
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Dane techniczie (wsprawie zastosowania zaworu poza zakresem tych danych prosimy zapytania kierowa¢ do naszych biur regionalnych?)

Ogblne
Schemat rozmieszczenia otworbw DIN 24 340, odmiana A
Pozycja zabudowy Dowalna, jesli stwierdzono Ze sterowanie wstepne przy rozruchu

ukladu zasiane jest wystarczajacym ciénieniem (co najmniej 10
bar). Przy zasilaniu niewystarczajacym ciénieniem suwak serwoza-
warl moze zatrzymad sie w kazdym dowolnym polozenit. Wsku-
tek tego, kanal P zostaje polaczony z odbiornikiem i ciénienie na-
rasta z opoZnieniem. Mozna temu zapobiec zasilajac praylacze X
cisnieniem zewnetrznym , a przy zaworach WN 16 i WN 75 przez
zastosowanie odcinajgcego zaworu typu ZAWEH 16, (patrz karta
katalogowa RD 24 761} lub ZAWEH 22.., (patrz RD 24 768).

Zakres temperatury przechowywania | -2do+80
Zakres temperatury oforzenia °C 1 -20do+60
Masa WH 16 25 32
kg 90 20,0 60,0
Hydrauliczne (zmierzono z olejem HLP 32, Botej ' = 40 °C + 5 °C)
Ciénienie robocze: stopien ster. wstepnego, wlot cieczy sterujacej bar | 10.do 210, lub 10do 315
zawdr glowny, preylacze P, A, B bar | do315
Ciénienie na splywie: proylacze T wewn. wylot cieczy ster. bar | Wartod¢ szczytowa cidnienia, dopuszczalna mniejsza niz 100 bar
zewn. wylot deczy ster.  bar | do315
Proylacze ¥ bar | Wartoé¢ szczytowa cidnienia, dopuszczina mnigjsza niz 100 bar
Ciecz 1obocza Olej mineralny (HL, HLP) wg DIN 51 524, estry fosforaniwe (HFD-R)
[nne ciecze tobocze |
7akres temperatury ceczy robocze] °C | - 20do + 80; preferowane + 40 do+ 50
Zakres lepkosci mm?is 1 20 do 380; preferowane 30 do 45
Klasa czystosci wedtug kodu 150 Maks. dopuszczalny stopien zanleczyszczenia cieczy robocze]
wediug 1SC 4406 (C) klasa 18/16/13 1
Nom. natezenie przeplywu  2-stopn. sterwstepne g, 7 ¥min —% WN 16 x=05
' 3 Jﬁ__ oy WN 25: x=0,55
70 bar WN 32 x=08
rozdzielacz Uy i3 2 imin BMEF
S0yt }'6“55}” *0,022 Gy, "
Wielkos¢ nominaina Wh 16 25 32
Nom. natez. przeplywu gy, = 10 % 3 przy Dp=70har®  I/min | 100, 150, 200, 300 300, 400, 500 500, 700, 1009
Zawor sterowania wstepn. z wybranym nateZeniem przeplywy  Ifrin 3.3 6,6 19,0
Dlugosd skoku suwaka sterujacego (3. stopief) mm +1,6 + 2,0 + 3,0
Powierzchnia czolowa suwaka sterujaceno (3, stopien) mm? | 314(8 20 mm) 573(8 27 mm) Q42468 2076 40 mm)
Histereza % | £0,2
Przedzial nieczulosci przy zmianie zagku sygnalu %1 g0l
Czulodc progowa % | <01

Wzmocnienie cispienia

nle wiekszy niz 90 % od g, przy 1% zmianie dhugodcl skoku
suwaka (od hydraulicznego punktu zerowego)

¥ podane Kasy czystosc deczy robocze), dotyczace poszczegdlnych
ukladu hydraulicznego, powinny by¢ przestizegane Skutecznz filracia zapobie- 5
ga zakloceniom | zarazem zwigksza trwalosc uzytkowa skladnikéw ukladu P

hudraulicznego.

Fitury hydraudiczne mozna dobierad wedlug kart katalgowych RD 50 470,

RO A0 076 1RD S0 081,

sktadnikow

Gy = ZETOWE nate?. przeplywu, ¥min

Ry nom = 26T0WE natRE. przephywy foadzielacz) , Umin
i £ = ciénienie rohocze, har
9 AD = spadek ciénienia na zaworze, har

RPL 28564/10.02
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Technische Daten {zapytania w sprawie zastosowania ukladu poza zakresem tych danych prosimy kierowad do naszych biur regionainych!)

Hydrauliczne (mierzono z olejem HLP 32, if}qle; =40°C+5°0)

Zerowa kompensagja nayezenia przeplywu Yo { -7
Przesunigcie zera przy emianie:
temperatury cieczy rohocze %/20°C | -05
temperalury otoczenia % /20°C | 1,0
gisnienisa roboczego % /100 bar | WN 16: - 0,5 WN 25132 -~ 0,7
» cisnienie po str splywu 0do 10 % g, % /bar ' - 0,2
tiekKirycine
Stopiefi ochrany serwozawory wediug DIN 40 050 [P 65 z wstawionymi § zablokowanymi gniszdami wiykowymi
Rodzaj sygnalu analogowy

[><] Uwaga:  Dane dotyczace symulacyjnych badan érodowiska w zakresie kompatybilnoéci elektromagnetyczne), klimatu i me-
i mechanicznego obciazenia, patiz karia katalogowa RD 29 595-U (Deklaragja dotyczaca ochrony Srodowisks)

Gniazdo wiykowe

Griazdo wiykowe wediug E DIN 43 563-8F6-3/Pat 1, odrebne zamowienie numer zamowieniowy 80223880

2
-
e
<
85 g
Przylacze elektryczne
pradowy napiecowy
sygral wejiciowy | syanal wesciowy
Migjsce wivku wysterowanie 87 | wysterowanie, 9"
napiacie £ PRERY F 15V
zasilajgce B -5V - 10V
Zintegrowana ektronika sterujgca (3 %) C N 1
Rastawienie punkiy Zerowego ATt zadana 5 S0 mA: T V‘
s £ Re=1kQ Re= 50 kG
[ﬁ&:—‘%—_—m A wyjicie poriarowe F nom. drugosd skoku odpowiada ok« 16V
; i k : r R o= 9
f e 1 do sewaka sterujacego do 1, R =1 k&
Hm o
| ' v Natezenie A e .
: L maksym. 15GmA | maksym. 150 mA
! ’fﬂ:: B pradu B g ¥
' -:}'-'l"'“w = . st in n
| B i @ gnieidzie - 0do = i0mA 0,2 mh
- e o ek wiykowym F
Napiecie zasiaiace: + 15 Y = 3 %, tetnienie szczatkowe < 1 % _ .
wartos( zadana: Wartpéc zadana na przylaczu gniazda wiykowego D = ujemna wobed preylacza gniazda wiykowego £

powoduje przeplyw od P do AjodB do T Wyjscie pomiarowe Fma syaaal ujemny w stosunku do L
= e T - ) p i . .
Wartodé zadana na praylaczu gniazda wiykowego D = dodatnia wobec praylgeza gniazda wiykoweqo £
powoduje przeplyw od P do Adod Bdo f
Wyjstie poriarowe F ma dodatni sygnat wstosunku do |
H i e ta e 3 3 = sk e cknn aKa AR 0,
Wyjscie pemiarowe! Sygnal napieciowy Ug jest sygnater proporcjonamyrs dhigosei skoku siwaka sterijacego

Uwaga: Sygnalow elektrycznych (np. wartosc zadanej), wyprowadzonych przez elektrcnikg serwozgworg,tnlei
wolnho stosowa¢ do wylaczania takich dzialan maszyny, ktére istotne sa ze wzgledow FJEZPIECZ&T!% wal
(Patrz te? Norma Europejska ,EN 982" Techniczne wymagania bezpieczenstwa ukladow i zespolow
hydraulicznych | pneumatycznych”, EN 9821)

AWSE3EE 7720 RPL 29 595/10.02



Charakterystyki (zmierzono z olejem HLP 32 9oy = 40 °C £ 5°C )

Natezenie przepiywu przy obciazeniu (tolerancja = 10 %) przy100 % wartosci sygnatu)

WHN 16

10600
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Yolumenstrom g, fn Lmin

e
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= 11
L
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>

20
10 1520 30 50 70100 200 300
Spadek cicnienia na zaworze Ap | bar

Nominalne natezenie przeplywu:

1W0o¥min = krywal
150 0min - = kiywa 2
2000min = kraywa 3
300 min = krzywa 4

WK 25 WiN 32
10006 2000
7
4 10
700 e 1500 //
g
500 ed 5 K
"1 / yd
1 400 1000 L
o // *d A o / LA 8
£ 300 AT E AT
= A A = 700 rARAy
I= T T L] (= ainy
. 200 . = AT
s VA £500 b3
o 130 5 Pyl
s / = 400 7 r
£ 100 g A
@ 2 300 1] Ba
ay b /
L Ny
) <5
= 50 = 200 //
46
150
30
20 a0
10 1520 30 50 70100 200300 1 1520 30 5070100 200 300

Spadek cidnienia na zaworze Ap, bar

Nominalne natezenie przeplywir

300Umin = kizywas
400 Urnin krzywa 6
500 dmin = kozywa 7

Spadek ciénienia na zaworze Ap, bar

Mominaine nateZenie przephwu:

500 Vmin - = krzywa &
700 ¥min = krzywa 9
W0 Umin = kraywa 10

Ap = Spadex cinienia na zaworze (cisnienie wejiciowe £, minus ciénienie od obciazenia p, minus ciénienie po stronie spiywu p )

Pole tolerancji natezenia przeplywu-funkeja sygnatu przy stalym spadku ciénienia

~166 80
}

NateZenie przeplywu, % 1pg

60

110

Typowa krzywa nate- 4«
zenia przeplywu

80
60 4
40 -
20 | Pole
43 -0 -5 . tolerancii
E oz S
o I !
5 20 48 60 B0 108
— 20

Wartosd zadana, %

- 100
110

P BA T
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Charakterystyki (mierzono z olejem HLP 32, Toly =40°C 2 5°0)

WHN 16

Odpowied? na wymuszenie skokowe

100

a0

80

70

60

53

40
30

Wartosc skkoku, %

20

I
nghmmapaemi

Kat fazowy, °

ey

my ‘ \
0 5 10 15 28 0 5 10
Czas, ms
Charakterystyka amplitudowo-fazowa prazy 7, = 315 bar
5 .
/ #
0 Al
L
'Ei -5 \\\ W‘?}?(\ :: /
:,,—,.5 o , € +
= N A ‘Y /|
2 NCI N
—15 £h 7 L%
o SRR A ]
PillaRvdx
5
“ —25 i ’/ \\
e \
10 2030 50 100 280300 500700

Charakterystyka czestotliwoéciowa

Crestotliwosd, Hr

=100 BE

: A

= 80 - e

Q \\ % \ %

[ LA~

?% 60 % \ -

2 \ T U

% 40 \ \\ Sy ‘\o\. o

£ 20 \\\;. ) e SR

g N~ R
< o] 20 40 60 B0 100120140 160180200

Czestothwosd przy — 80°, Hz

40 bar
70 bar
140 bar
210 bar
315 bar

-------

I
e 5%

7 e v 100 %
50

Sygnal wyiSciowy = wartosd skoku suwaka bez natezenia przeplywu
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Charakterystyki (mierzono z olejem HLP 32 Dolej= 40 °C £ 5 °C) WN 25

Odpowied? na wymuszenie skokowe

160 Y
I A
ol 4 1/ A
oF ¢ Y
E’Qk 70 :".; / / %,\\\\ 40 bar
;g 60 i/ ———'\\\ i (1]
M50 :iI/ :.}-:: \ =eoem o« 140 bar
B aol—gr Ay v 210 bar
§ 10 ,'!: / H ‘.‘:\ \ anananananan 315 bar
o 24/ AN

P ] lgtod

, a
10 f.[/ ‘l‘I' \ \
VA e}
0 5 10 15 20 0 5 10 1%
Czas, ms
Charakterystyka amplitudowo fazowa przy g, = 315 bar
5
<y
0 L
o T~ Y2
. . b \ s A (=]
g " VYA
“:'i -1 \' //" / = 5 %
el
£ /\}\ VAR e 35 9
o -15 e P 135
& T TS "0 e e 100 %
g -2 / ! o -50
g ATV NN
v -2 f 5 [y Fe -45
l_,..aT N \
nﬁ‘ N
-3 \ .
10 20 30 58 100 200 200 5060700
Czestotliwose, Hz
Charalterystyka czestotliwosciowa
100 \ TV
%ﬁ &80 \ .\ G\* ‘\‘»‘ wmmmoncns () Ay
2 50 \ Y e e 70 b2t
Sl i \ .
¢ RS Peer 140 bar
= 40 LVE WPV N
5] LN R e = e 210} bt
£ 20 \.._\\ e 315 bar
B -_\ el N e | “""’--., [P
E \ X q Y

0 20 40 60 80 100 120 140 160180 200

Czestotliwosd —~ 90°, Hz

Sygnal wyjsciowy & wartosc skoku suwaka bez natezenia przepiywu
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Charakterystyki (mierzono z olejem HLP 32, J,, =40°C £ 5 °C)

WH 32

Odpowied? na wymuszenie skokowe

100

T TN
80 AL / %}“\
@ 70 !: l / %: \\
2 T AN
_8 50 :: i “‘ R
9 aof—il 1/ ‘ \
% k3¢ :;! /1/ :.@. \\
2 :l:‘// \ \ )
1o]-44 THEN
; AEIRVAN
0 S 10 15 20 O 5 10 15 20
Czas, ms
Charakterystyka amplitudowo - fazowa przy £, = 315 bar
5
0 S v R
2 IR
= 75 NPT T B
2 Y A7) ,/P AR
B ~lo L e
£ ,’S/./ X
o s 4 5 ~135
g / [ /\“\
520 b : ~94
8 T PNT TN
72 35 ’I"JTJ g\ L 45
g =t \
iD 20 30 50 100 200300 500700

Charakierystyka czestotliwoiciows

Czestotliwose, Hz

&o100¢ v \._
O i 3

o VAR

2 Ll U

g 60 \\ i i‘ ‘6

1] 40 ® \“'*.

— . Sa

"’r:"} \\ ’ ’~\"’ ' hEN

o 20 S M A Ny L ;

g SR RTINS T
0 20 40 60 B0 100 120 140 160 180 200

Crestotiiwodd przy — 90°, Hz

|

.......

40 bar
70 bar
140 bar
210 bat
315 bar

5%
25 %
100 %

40 bar
70 bar
140G bar
210 bar
315 bar

Sygnat wyjsciowy = wartose skoku suwaka bez natezenia przeplywu
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Wymiary serworozdzielacza i zespotow

(Wymiary, mm) WN 16

—a

wn

6

fabliczka identyfikacyjna

Griazdo wiykowe wediug E BIN 43 563-BF6-3/Pg!1 {odiebne
zambwienie, patrz str. 7)

Miejsce potrzebne do wyjecla gniazda wiykowego,
prawidtowe przylaczyc kabell

Kabel z powlokg PVC nie powinien stykad sie z clecza
robocza grupy HFD-R

Kotki ustalaiace {2 sztuki)

Elektryczne nastawianie punkiu zerowego:
R0 wyjeciu Sruby zamykajace] SW 2,5 moina
poteniciometrem skorygowad punkt zerowy.
Tawor sterowania wstepnego (2-stopnicwy)

Zintegrowana elekironika sterujaca
Jednakows pierscienie uszezeiniajace do praylgeay A B P T

35 101
3 ¥ N e - - T
¥
it
1
~
i
9 .
8 -
S
s
i- ¥
[ | ) T
Wymagana gladkodd powierzchni,
na ktorej mocowany jest rozdzielac
o & 2
S ©
L
Y ¥
4 e Zx@s
PRI VRIS L2 x 515
.
» 101,6 _

Jednakowe pierscienie uszczelniajace do praylaczy X1 Y
Przytgcza X1 Y znajduja sie pod ciénieniem réwnies pray
wewnetrzne] cieczy sterujace|

Schemat rozmieszezenia otwordw wedlug DIN 24 340,
odralana A 16 - o L
Fiftr, ny zamdwieniowy 002?8621{1 {obowiazuje od serif 15)
Uszczednienie: nr zaméwieniowy 00012505

Sruby do zemocewania serworozdzielacza

45zt M10x 110 DIN 912-8.8 A3C; M, = 46 Nm

{Sruby te objete sa zakresem dostawy)

5 Sruby do zamocowania serworozdzielacza

(cruby te objete sq zakresem dostawy)

Plyty przylaczeniowe G 172/01{G 3/4)

G17401{G1), G 174/08 (koinlerzowa)
plyty naiezy odrebnie zamowic wy karty kat, RD 45 056,

RPL 29 595/10.02
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Wymiary serwozaworu (Wymiary, mm) WN 25

7 13
o33 N 430 / : 2
\‘\ /f‘
N | / (7
iC D
‘“c; . 2 - ) A / ! B
& LR A 4
1 E ! ¥ @ E ! !, : i e
i ] i i by 1 o
IR ] ! P
P bl o |
; n il | .
T | T 2
g " - E
JRERI | | -
i Pyl i P e
s L
% : ot | i
L B i ) | R
e o3 &
11 5 16 12 6
» 94,5 N
1353 !
3
e & r 7]0.006/100mm |
‘ Wymagana lakodd powierzchhi,
na ktore montowany jest zawdl
1 Tabliczka identyfikacyjna 11 Jednakowe plericienie uszezeiniajace do przylacey X1Y
2 Griazdo wiykowe wedlug E DIN 43 563-8F6-3/Pg11 {odrebne Przylacza X 1Y znajduja sie pod cisnienlem rowniez
zamdwienie, patiz str. 7) przy zasilania wewnetrznym!
3 Miejsce potrzebne do wyjecia gniazda wiykawego, 12 Schemat rozmieszezenia otwordw wediug DIN 24 340,
prawidlowo przylaczyd kabell odmiana A 25
4 Kabel 7 powlokg PYC nie powinien stykac sie z ciecza I3 Filr, nr zamowieniowy 00218621 i uszczelnis-
robocza grupy HFD-R nie nr zamow, 00012505 obowiazujz od serii 24
5 Kolki ustalajace (7 sztuki) 14 Stuby do zamocowania serworozdzielacza
& Elektryczne nastawianie punktu zerowego: 6 szt. M12 x 160 DN 912-10.9 A3C; M, = 117 Nm

po wyfecid Sruby zamykajgce] SW 2,5 moina (objete 53 zakresem dostawy)

potencioometrem skorygowac punkt zerowy,
7 Zawdr sterowahia wstepnego (2-stopniowy) Plyty przylaczeniowe G 151/01(G 1)
& Trzed stopieh G 154/01 (G 1/4), G 154408 (kofnierzows)

9 Zintegrowana elektronika sterujaca plyty natezy odrebnie zemowic wy karty katal BD 45 058

10 Jednakowe pierScienie uszczelniajace do przylaczy A, B, P T

AWSESEE 13720 RPL 29 595/10.02



WN 32

Wymiary serwozaworuy i zespolfow (Wymiary, mm)

7 13
37
3\ ff [ 168,5 LT DO 23
~ b~ ]
& f N - 2
4 EE e s
2 oo {”i | £ ﬁlr
8 el
— i
e N 1 5
e I + »
d// :
9~ |
|-
g— | )
i ¥
e o il
47 - B 197 N
68 | Li2s]
- // - /
11 12 6
19
v
[+2)
put f'{
: N Wymagana {akosd powderzehni,
== ) na ktdrej mocowany jest zawor
o= ]
o & £710,017100mm]
1 e s
- & fﬂmax
i
¥
228 ’2/2;-»
1 Tabliczka identyfikacyjna 11 jednakowe pierscienie uszezelniajace do preylacy X1 Y

P

Gnigzdo wiykowe wg E DIN 43 563-BF6-3/Py11 (odrebne
zamdwienie, patrz sir. 7)

Miejsce potrzebne do wyjecia gniazda wiykowego, nalezy
prawitlowo przytaczyd kahel!
Kabel z powlokg PVC nie powinien stykad sle 7 ciecza
robocza grupy HFD-R
Kotki ustalajace (2 sztuki)
Elekiryczne nastawianie punkiu zerowego: po wyjechs Sruby
SW 2,5 mozna potencjometrem skotygowad punkt zerowy.
7 zawor sterowania wstepriegn (2-stopnicwy)
8 Trzeci stopien.
9 Zintegrowana elektronika sterujaca
10 Jednakowe pleréciente uszczelniajace do przylacey A, B P T,

Przylacza X 1Y znaiduja sie pod ciSnieniem rownie? przy
zasilaniu wewnetrznym!

12 Schemat rozmieszczenia otworow me%qczemowych wedtug
DiM 24 340, odmiana A 32

13 Filty, nr zamowieniowy 00218621 | uszczeinie-
nie ar zamow. 00012505 obowiazuja od seri 44

14 Sruby do zamocowania Serwozawory:
6 szt M20 x 210 DIN 912-10.9; M, = 620 Nm
{5ruby te objete sg zakresem dostawy)
Plyty przylgczeniowe: G 157/01(G 1 1/2)
G 157102 (M4B % 2)
G 158/10 (kolnlerzowa)
Plyty przylaczeniowe nalezy odrebnie zaméwi¢ wedlug
karty katalogowe} RD 45 060,

[¥5]

Y

oh W
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Zasilanie ukladu sterowania hydraulicznego WHN 16

1 Tutaj nastepuje zmiana doprowadzenia cieczy sterujacej
2 Tuta] nastgpuje zmiana odprowadzenia ceczy sterujace]

H/AD 6042/98

Zasilanie cieczg sterujaca
3 Zawor st wstepnego

4 Zawdr glowny SW3
5 Otwarne
6  Zatyczka M6 podobna

do DIN 906; nr zamé- b

wieniowy. 60023986

5
Wewn. wlot cleczy sterujgcej Zewn, wiot cieczy sterujace]
{Odmiana E” i ,EF") {Odmiana ,~" 1 ,T7)
Odprowadzenie cleczy
sterujacej 6 SW3
4 Zawor glowny
5  Otwarte

&  Zatyczka M6 podobna
do DIN 90611 zamo-
niowy. 00023986

Y
Wewn. wylot cieczy sterujace] Zewn. wylot cieczy sterujacej
(Odmiana " 1 ET™) {Odmiana ,~" 1 ,E")

4WSE3EE 15/20 RPL 29 595/33.99



Zasilanie ukiadu sterowania hydraulicznego WH 25

1 Tutaj nastepuje zmiana doprowadzenia deczy sterljace]
2 Tutaj nastepuje zmiana odprowadzenia cleczy sterujgee]

H/AID 6037198

Zasilanie cieczg sterujacy
3 Zawor ster, wstepnego

& Zawdr glowny
5  otwarte
6

Zatyczka M6 %
podobna do DIN 806, >

nr zamow, 00023986

H
A

P
Wewn. wlot cleczy sterujace] Zewn, wiot cieczy sterujace]
{Odmiana ,E | ET") {Odmiana ,~" 1,1

Odprowadzenie cieczy

sterujgcej
4 Zawor glowny
5 Otwarte

6  Zatyczka M6 podobna
do DIN 906; nr zamo-
niowy. 0003443

Wewn. wylot cleczy sterujacej Zewn. wiot cieczy sterujace
{Odmiana , T" i ,ET") {Odmiana ,-* i ,E")

RPL 29 595/03.99 16/20 AWSE3EE



Zasilanie ukfadu sterowania hydraulicznego WN 32

1 Tuta nastepuje zmiana doprowadzenia cieczy sterujace
2 Tutz] nastepuje zmiana odprowadzenia cieczy sterujace)

H/A/D 6039/98

Zasilanie cieczg sterujgcy
3 Zawdr ster. wstepnego

4 Zawor gidwny
5 Otwane
6

Zatyczka Mo
podobna do DIN 906;
nr zamow. 0023986

P F
Wewn. wlot cieczy sterujace] Zewn. wiot cieczy sterujace]
(Odmiana ,E" i, ET") (Odmizna ,~" 1.1

Odprowadzenie cieczy

sterujgcej
4 7awor giowny
5 Otwaite g SW3

6 Zatywka Mb
podobna do DIN 908,
nr zamow. 06023986

Wewn. wylot cieczy sterujgcej Zewn, wlot cieczy sterujace]
(Odmiana ,T" i ET") (Odmians ,5"1,T")

4WSE3EE 17/20 RPL 29 595/03.89



Plyta do przeplukiwania z otworami wediug DIN

24 340, odmiana 16 (Vymiary, mm) WN 16

[ | l , £
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o ot
50
MR 101,56 o
B 140

Symbole graficzne

Uszezelki z FEKM
nr zamow. 60904218
Masa: 5 kg

P

T XY

T
B

o

T
L

P

Plericters R" 10x 2x2(L, X Y)
2 Pierdciet (RT 7253 % 2,30x262(PT A, B)

objgte sz zakresem dostawy), M, = 15,5 Nm

4 szt druby 7 Ibem walcowym M16 % 70 DIN 912-10.9 (Sruby
te objete sq zakresem dostawy} M, = 75 Nm

2 koiki ustalajace 3 x 8 —A2C DIN EN 28 741
Tabliczka identyfikacyina

Uszezelki z FKM

nr zamow.. 60959376
{baz rysunku)

Masa: 5 kg

r % TP

L PBAETXY

W celu zapewntenia nienagannego dzialania serwozawoitw naley
bezwarunkows przepiukac ukfad przed jego uruchomieniem.
Jako wartosc orientacyjna czasu przeplukiwania ukladu przyjeto:

t
V= pojemnode zbiornika litr

g, = wydajnosc pompy, I/min

Przy uzupelnianiu zbiornike o wiecef niz 10 % jego pojermnodd,
nalezy powtarzyd proces prreplukiwania.

= czas przeplukiwania, godz,
_yu s 5

v

i

Zamiast plyty do przeplukiwania lepiel jest zastosowac rozdzielacs
2 preylaczem wediug DIN 24 340, odmigna AB. 7 tym rozdzielaczem
moina te przeplukad przewody {instalagje) do odbiornikow.

RPL 29 595/03.99
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Plyta do przeplukiwania z otworami wedlug DIN 24 340, odmianaA 25

{(Wymiary, mm} WN 25

Symbole graficzne

TTTi;li

LABPTIHXY

1 Pierscien ,R" 19 x 3x 3 (L, X, Y}
2 Pierscien ,R" 278x 2,60 x3(E T A, B)
3 2 s7t Sruby 2 Ibem walcowym M12 x 80 DIN 912-10.9

T

74

|
|
|
|
|

S

18

(94
wd
[

5

lT 1y / ra Y
= e Bt I W T 1 B
e F1 W\ TRy
E SN ot S e ’ . M," L]
A S ey
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H VT | 7
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f7 Ay AR AN
“““}‘”“3” - b - b
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29,4 ~
i
- T
mEEI 130 -
160 4

Uszezelki z FKM
nr zamow, 00959384
Masa: 8,4 kg

e I I 5 O

LPRBATXEY

Uszezelki z FKM

nr zamow. 00959377
{baz rysunku)

Masa: 8,4 kg

W celu zapewnienia nienagannego dzialania serwozawbrow nalezy

(Sruby te objete sq zakresem dostawy); M, = 130 Nm

4 2 kolki ustalsjace 6 x 12 6.8 DIN EN 28 741

5 Tabliczka identyfikacyjna

v
q,

bezwarunkowo przeplukac uklad przed jego uruchomieniem,
Jako wartosc orientacyjng czasu przeplukiwania ukladu proyjeto:

f = (zas przephikiwania, godz.
t —e5) V = pojemnoic zhiomika, litr

g, = wydajnos¢ pompy, imin

Przy uzupefnianiu zbiomika o wiece] niz 10 % jego pojemnosc
nalezy powtdrzye proces przeplukiwania,

Zamiast plyty do przeplukiwania lepie] jest zastosowad rozdzielacs
z preylaczem wedlug DIN 24 340, odmiana Ab. 7 tym rozdzielaczem
mozna tez przeplukad przewody do odbiornikow,

4WSE3EE
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Plyta do przeplukiwania z otworami wedlug DIN 24 340, odmiana A 32

(Wymiary, mm)  WN 32

22

Symbole graficzne

(M M [ i
| P |
1 i i; 1 o gg
| I g
| e A ‘
PN RIZ i
_ i o6
3 01 2 4 5
B 147, 6
L6 o
-0 i
TR
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\"'-:F“"/ ¥
Al =
i o 39
el
\__{‘_,
O :
=d
T
. 114,
= 4

1 TP

AB P T XY

Uszezelki 7 FKM
nr zamow. 00550597
Masse; 22,3 kg

1 Plerscien ,R" 42,5 x3x 3L XY
2 Pierdcden ,R" 19x3x3{(PT A, B)

3 2 szi. druby 2 hem walcowym M20 x 90, DiN 912-10.9
{¢ruby te objete 53 zakresem dostawy); M, = 620 Nm

4 7 kolki ustalajgce 6 x 12 ~6.8 DIN EN 28 741

5 Tabliczka identyfikacyjna

L P

Uszezelki z FKM
nr zamow. 00959336

PBATIXREY

(bez rysunku)
Masa: 22,3 kg

W celu zapewnienia nienagannego dziatania serwozaworow nalely
berwarunkowo przeplukad uklad przed jego uruchomieniem.
Jake warto$¢ orientacyjng czasu przeplukiwania ukladu przyjeto:

v

t = zas przeplukiwania, godz.

t — 5

3 V= pojemnodc zbiomika, litr
v

g, = wydajnosd pompy, fitr/min
Przy uzupelnianiu zbiomika o wigcej niz 10 % jego pojemnoddi, nalely
powtdrzy¢ proces przeplukiwania.

Zamiast piyty do przeplukiwania lepie] jest zastosowad rozdzielacz z
praylaczem wedlug DIN 24 340, odmiana AG. 7 tym rozdzielaczem
mozna teZ przeplukac przewody do odbiornikdw,

Wydawca oryginafu:
Bosch Rexroth AG
D-97813 Lohr am Main

Wydawca poiskiego przektadu:

Bosch Rexroth Sp. z . o.
PL 05-800 Pruszkéw

Tel. 738 18 00, fax: 758 Y 35

Zamieszezone w te] publikacji dane
shiza jedynie apisowi wyrobow. Na
podstawie naszych danych nie moz-
na jeszeze wnioskowad o okreslone;
wlasciwosal | przydatnoégct do okres-
fonego zastosowania,

Nalezy tez uwzglednic, re nasze
wyrcby ulegaja naturalnemu zuzyciu
oraz procesowl starzenia.
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